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触摸屏步进驱动一体机说明 

 
 

 

 
X57-M2-MC-24MT-F500-FX-A 外观图  



X57-M2-MC-24MT-F500-FX-A 产品图 

 

 

产品特点： 
1. 输入 15 点（NPN 型输入） 

2. 输出继电器 10 点 

3. 内置步进驱动器，可以直接驱动步进电机（触摸屏+plc+步进驱动器一体） 

4. 步进运动过程中可直接修改细分、电流等参数，实现精准控制 

5. 相比传统触摸屏+PLC+步进驱动器的组合，本产品具有更佳的安装方式 

6. 参数设置完成自动保存，断电再次上电会自动调用断电前的参数 

7. 电机支持最大电流 3A；细分设置 1-9（对应 200-51200） 

8. 支持 57、42 类型的步进电机 

9. 接线更加简单，直接省略驱动和 PLC 之间的接线，只需要接上电机绕组即可 



产品接线图 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



产品规格参数 
1. PLC 供电电压：DC24V 

2. 驱动器供电电压：DC24V 

3. PLC 编程设计软件（Gx Works2），PLC 型号 FXCPU  FX1S 

4. 触摸屏型号选择 F500A，软件使用 YKbuilderv5.1 

 

 



 

 

  



驱动器报警信息 
报警信息可以再 PLC 的固定寄存器查询到对应的数值，不同数值有不同的错误报警信息， 

0-6 代表第一组驱动器的报警信息，10-16 代表第二组驱动的报警信息。 

第一路驱动器报警信息 

值 描述 

2 温度预警 

4 AB 相短路 

5 温度过高 

第二路驱动器报警信息 

值 描述 

12 温度预警 

14 AB 相短路 

15 温度过高 

注：驱动器发生错误报警时会显示当前错误值，但是要注意一次只能显示一个错误值，需要一项一项排除。 

 

驱动器细分对应表： 

细分设置地址是 D120 第一路电机细分设置，D121 第二路电机细分

设置。 

细分设置地址值 对应传统驱动器细分值 

1 200 

2 400 

3 800 

4 1600 

5 3200 

6 6400 

7 12800 

8 25600 

9 51200 

 



驱动器使能 
驱动器使能说明 D127 为一个寄存器，通过设置里面的 BIT 为来达到使电机使能或者不使能，

对应 BIT 位等于零时代表电机使能，为 1 时为不使能。也就是说 D127 的值等于 1 时电机 1

不使能，D127 的数值等于 2 时就是电机 2 不使能，D127 的数值等于 3 时就是两个电机都

不使能。 

注：如果驱动器报警或者产生错误代码了，需要断电时，请将 PLC 和驱动器一块断电，这样

避免参数不一致导致调试耗时。 

用 PLC 程序表示就是这样 

 

当 M10 接通，则电机 1 不使能；当 M11 接通，则电机 2 不使能；M11、M10 都接通则电机

1、电机 2 都不使能；M10、M11 都不接通，则电机 1、电机 2 都使能。 


